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Wskaznik ustawienia
modutu follow focus

*Wskaznik potaczenie z aplikacja mobilng wy$wietlany jest tylko po potaczeniu ze smartfonem.
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© Przycisk funkcyjny

Guilin Feiyu Technology Incorporated Company
( PL V10 ) Ngcis’nij i przytrzyma.j przycisk, aby wiqczyé/wyiqczyc’ pilot..’Zr.‘nifeniaj tlfyby pracy potaczonego
— gimbala za pomoca jednokrotnych lub wielokrotnych nacisnie¢ przycisku.

*Dziatanie przycisku (zmiana trybow pracy) zalezne jest od modelu gimbala z ktérym wspétpracuje pilot.

Budowa urzadzenia © Przycisk wyzwalania migawki

Nacisnij/przytrzymaj przycisk wyzwalania migawki, aby wykona¢ zdjecie/rozpocza¢ nagrywanie
przy pomocy kamery podtaczonej do gimbala.

*Dziatanie przycisku zalezne jest od modelu podfaczonego gimbala oraz kamery.
© Przycisk ustawien

Przycisk ustawien Nacisnij przycisk, aby przejs¢ do menu ustawien pilota.
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_ . ©— portUsi.C © Suwak kontroli przechytu
Przycisk funkcyjny

Przycisk wyzwalania migawki

Przesun suwak, aby kontrolowac przechyt kamery zamocowanej na gimbalu.

*Dziatanie suwaka zalezne jest od modelu podtaczonego gimbala.
@ Przycisk spustowy

Nacisnij przycisk, aby aktywowac tryb sterowania ruchem. Zwolnij przycisk, aby wyjs¢ z trybu
sterowania ruchem).

© Pokretto wielofunkeyjne

Nacisnij pokretto, aby zmieni¢ kontrolowany parametr. Przekre¢ pokrettem, aby zmienic
—e= . warto$¢ wybranego parametru.

—— Mocowanie statywowe 1/4" zeriskie
@ Port USB-C

Port USB-C do tadowania akumulatora (5V/2A).

*Kiedy port nie jest uzywany zabezpiecz go gumowa zatyczka.

Suwak kontroli przechytu —| @ Mocowanie statywowe 1/4" zeriskie

Pokretto wielofunkcyjne Mocowanie umozliwia montaz licznych akcesoriéw takich jak: statywy, monopody, uchwyty.

Podstawowe funkcje

Instalacja akumulatoréw

Przycisk spustowy —

Port USB-C -—eﬂ

Odkrec¢ pokrywe zasobnika i umies¢ w nim akumulator typu 18650. Przykre¢ pokrywe.

Specyfikacja akumulatora
Typ 18650
Pojemnos¢ 2200 mAh

) — — . . . .
ek Mocowanie statywowe 1/4" zeniskie




Wiagcznie/wytaczanie
Nacisnij i przytrzymaj przycisk funkcyjny, aby wiaczy¢/wytaczy¢ urzadzenie. Na ekranie

wyswietlone zostanie logo [=/.

Wskazowki

(1) Jezeli poziom natadowania akumulatora jest niski. Wytacz urzadzenie i nataduj akumulator.
(2) Wyjmij akumulator z urzadzenia, jezeli nie bedzie ono uzywane przez dtuzszy czas.

tadowanie urzadzenia
Do tadowania urzadzenia uzyj kabla USB - USB-C.

=
Kabel USB - USB-C
0
3, — e[ R
Zasilacz 5V/2A
(brak w zestawie)
Wskazowki

(1) Przed pierwszym uzyciem nataduj akumulator.
(2) Nie podtaczaj do tadowania wigczonego urzadzenia.

taczenie/roztgczanie z gimbalem

Znajdujac sie na ekranie domysinym nacisnij przycisk
ustawien, aby przej$¢ do menu urzadzenia. Potacz sie z
gimbalem za pomoca Bluetooth’a lub wylacz potaczenie.
Jezeli urzadzania nie zostana recznie roztaczone, bedg one
taczy¢ sie automatycznie po kazdym ich ponownym
uruchomieniu.

Przycisk

ustawien

=3

Potaczenie

Jezeli pilot nie jest pofaczony z zadnym gimbalem nacisnij przycisk ustawien, aby przejs¢ do
menu urzadzenia.

Przycisk ustawien

r Jedno r

nacisniecie

Ekran gtéwny Menu ustawien

Przesun joystick w
prawo, aby potwierdzi¢

No Device 4

Przesun joystick w
prawo, aby potwierdzi¢

- T -

Trwa wyszukiwanie
urzadzen

[|[BLE Scan
|BLE Discon

Nie znaleziono urzadzen,
wyszukac ponownie?

FY_AK2000_55
FY_SPG2_33
FY_G6P_20

Lista dostepnych urzadzen,
przesun joystick w prawo, aby
potwierdzi¢ wyboér.

[KnobFs Set

Jezeli urzadzenie nie jest obstugiwane na ekranie wyswietlony zostanie komunikat:

Not support

Wybierz inne urzadzenie.

Po wyborze wyswietli sie ikonka klepsydry. E Poczekaj, az gimbal potaczy sie z pilotem.

v X

Potaczenie nawigzane.
Poczekaj 1 sek. | wréc do
ekranu gtéwnego.

Potaczenie nieudane.
Sprébuj ponownie.

Rozlaczanie

Jezeli uruchomisz wyszukiwanie dostepnych gimbali, podczas aktywnego potaczenia
wyswietlony zostanie komunikat:

(Name of Device)

Already
connected!

Aby anulowac potaczenie miedzy gimbalem i pilotem przejdz do menu i wykonaj nastepujace
Czynnosci.

Przycisk ustawien

> Jedno >

nacisniecie

Ekran gtéwny Menu ustawieri

Przesun joystick w

\/ prawo, aby potwierdzi¢

Przesun joystick w
prawo, aby potwierdzi¢

Potaczenie anulowane,
przesun joystick w prawo, aby

wroci¢ do menu gtdwnego. " z ¢

Trwa wyszukiwanie
urzadzen

|BLE Scan
[[BLE Discon

[KnobFs Set

X

Anulowanie potaczenia
nieudane, sprébuj ponownie.

Kalibracja zyroskopu

Zyroskop nalezy skalibrowa¢ przed pierwszym uzyciem pilota oraz za kazdym razem, kiedy pilot
nie bedzie dziatat precyzyjnie.

Przycisk ustawien

Jedno
nacisniecie

Ekran gtowny

Kalibracja zakoriczona
sukcesem.

Menu ustawien

Przesun joystick w
prawo, aby potwierdzi¢

Przesun joystick w
prawo, aby potwierdzi¢

-~ T -

Kalibracja. Postaw pilota na
stabilnej powierzchni przez
>< 2 sekundy.

Kalibracja nieudana, sprobuj
ponownie.

|KnobFs Set
[|GYRO-Cal

[Other

Aby przerwac proces kalibracji nacisnij przycisk ustawien lub przesun joystick w prawo.



Oznaczenie skrotow ekranowych

Ikona Tryb/status
HF Tryb panoramowania
AF Tryb $ledzenia wieloosiowego
LK Tryb blokady
TF Tryb $ledzenia
"HFR Tryb panoramowania + Roll
"LKR Tryb blokady + Roll
"TFR Tryb $ledzenia + Roll
mn Poziom stanu akumulatora
g Potaczenie z aplikacjg mobilnag

Status potaczenia z gimbalem

8/ (.

Tryb sterowania ruchem wigczony/wytaczony

*Tryby HFR, LKR oraz TFR moga by¢ uruchomione jedynie z
poziomu gimbala. Ekran pilota jedynie informuje o ich aktywacji.

W przypadku btedu pilota na ekranie wyswietlony zostanie komunikat:

Not Connect

Regulacja czutosci pokretta

Przejdz do menu ustawien pilota, aby ustawi¢ czutos¢ pokretta pilota.

Przycisk ustawien

Jedno

= naci$niecie =

Ekran gtéwny Menu ustawier

Przesun joystick w
prawo, aby potwierdzi¢

Przesun joystick w
prawo, aby potwierdzi¢

e

[|[KnobFs Set
| GYRO-Cal
|Other

.

Przesun joystick w prawo lub
w lewo, aby dostosowac
czutosc¢ pokretta.

Nacisnij przycisk ustawien, aby zapisa¢ wybrang czutos¢.

SAVE

{-NO C YES->

— 1

Joystick w lewo

I—|

Joystick w prawo

| I
Anuluj Potwierdz

NOT SAVE SAVE OK!

*Naci$nij przycisk ustawien w oknie potwierdzenia, aby powréci¢ do okna regulacji. Nacisnij
przycisk ustawien w oknie regulacji, aby tymczasowo zapisac ustawienia i powréci¢ do ekranu
gtéwnego. Tymczasowo zapisane ustawienia zostang zresetowane po restarcie pilota.

Kontrolowana funkcja

Nacisnij pokretto wielofunkcyjne, aby zmieni¢ kontrolowany przez nie parametr.
Mozesz przetacza¢ pomiedzy osiami gimbala kontrolowanymi przez pokretto naciskajac je.
Nacisnij i przytrzymaj pokretto, aby przetaczyc je w tryb sterowania modutem follow focus.

*Na wyswietlaczu wyswietlana jest nazwa aktualnie kontrolowanej osi badZ modutu.

Jedno nacisniecie

—_—

Przetaczanie pomiedzy
kontrolg poszczegdinych osi
gimbala

Download status

Curr B e naciénieci needed
ugie nacisnigcie
FIogress bar
Ekran gtéwny Przetaczanie pomiedzy
kontrolg osi, a sterowaniem
zewnetrznymi modutami
Wyjasnienie oznaczen
Ikona Kontrolowana funkcja
TILT os$ Tilt
ROLL o$ Roll
YAW o$ Pan
AKFI modut follow focus V1
AKFII modut follow focus V2

*Jezeli urzadzenie nie obstuguje danego zewnetrznego modutu, jego nazwa nie zostanie wyswietlona na ekranie. Aktualizacje
oprogramowania urzagdzenia mogg zmienic¢ jego kompatybilno$¢ z nowymi modutami oraz specyfike jego pracy.

Podczas kontrolowania modutu follow focus V2 na ekranie pilota wyswietlany bedzie wskaznik
(pasek) ustawienia ostrosci.

[[1]

TILT
AKFI|

Wskaznik ustawienia ostrosci

Tryb sterowania ruchem

Nacisnij i przytrzymaj przycisk spustowy, aby aktywowac
tryb sterowania ruchem. W trybie tym osie Pan i Tilt
gimbala powtarzac¢ beda ruchy wykonywane przez pilota.

—» Nacisniety —p
Przycisk spustowy

< Zwolniony <

Tryb sterowania
ruchem aktywny

Tryb sterowania
ruchem nieaktywny

=

4 e

Poruszaj pilotem w gére i w dot,
aby kontrolowac ruchy osi Tilt.

Poruszaj pilotem na boki, aby
kontrolowac ruchy osi Pan.

*Joystick oraz pokretto wielofunkcyjnie nie s aktywne w trybie sterowania ruchem.

Zwolnij przycisk spustowy, aby dezaktywowac tryb sterowania ruchem.

Podczas korzystania z trybu sterowania ruchem na ekranie pilota
wyswietlone moga zosta¢ nastepujace komunikaty:

GYRO NOT CAL

X X

Not Connect

Brak potaczenia z
gimbalem.

Urzadzenie wymaga
kalibracji.



Aktualizacja oprogramowania

Oprogramowanie urzadzenia moze zostac zaktualizowane poprzez aplikacje Feiyu ON.

o O potaczeniu z aplikacjg Feiyu ON informuje ikona g

e Na ekranie pilota wyswietlony zostanie pasek postepu aktualizacji.

Status pobierania < [l ROM DOWNING

Aktualny/catkowity rozmiar pliku

Pasek postepu

e Po udanym zakonczeniu procesu aktualizacji wyswietlony zostanie komunikat z prosba o
reset urzadzenia.

DOWN SUCCESS
PLEASE

REBOOT

Zrestartuj pilota, aby zakoriczy¢ aktualizacje.

Informacje o urzadzeniu

Aby sprawdzi¢ informacje o urzgdzeniu nacisnij przycisk ustawien i przejs¢ do menu
urzadzenia. Znajdz pozycje i przesun joystick w prawo, aby wyswietli¢ informacje.

REMOTE

‘ Nazwa urzadzenia

Nazwa Bluetooth

FY_REMOTE_A7
0018-101112
20190129

0018-101112

Aktualna wersja

Okno informacji o
urzadzeniu

20190129

‘ Data aktualizacji

Informacja o btedzie urzadzenia

W sytuacji, kiedy system pilota wykryje bfad na jego ekranie wyswietlony zostanie komunikat:

MEMS ERROR: Btad zyroskopu

Bfad zyroskopu tryb sterowania ruchem niedostepny.

MEMS ERROR

BLE ERROR

“ oprogramowania niemozliwa.
X

W przypadku powtarzania sie powyzszych probleméw skontaktuj sie z dziatem serwisowym
dystrybutora.

BLE ERROR: Btad Bluetooth’a

Btad Bluetooth’a potaczenie z gimbalem / aktualizacja

Instalacja akcesoridow

Zataczony w zestawie adapter 1/4" meski umozliwia montaz licznych akcesoriéw na pilocie.

Zamocuj adapter montazowy
na gorze pilota.

Zamocuj wybrane akcesorium
na adapterze.

ZASTRZEZENIA PRAWNE

abronione jest pilota do nielegalnych czynnosci. Uzytkownik ponosi cala odpowiedzialnosé prawna za kupno i uzywanie
urzadzenia.
Producent oraz dystrybutor nie biora odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku oraz wypadkéw z uzyciem

h przyczyn nie beda brane pod uwage podczas procesu reklamacyjnego.
Aktualizacja oprogramowania oraz aplikacji moze spowodowa¢ zmiany w dzialaniu urzadzenia,

Przed aktualizacja zapoznaj sie uwaznie z ta oraz uaktualniona instrukcja.

Aktualna wersja instrukcji znajduje sig na stronie producenta pod adresem www.feiyu-tech.com

[ pilota powstate z
| Producent oraz dystrybutor Foxfoto S.C. zastrzegaja sobie prawo do wprowadzania zmian zaréwno w instrukdji produktu, jak i warunkach
I umowy.

@ FeiyuTech

Producent: Guilin Feiyu Technology Incorporated Company
Strona producenta: www.feiyu-tech.com

E-mail: service@feiyu-tech.com Tel: +86 (0) 773-2320865

Hfoxioio

Dystrybutor: Foxfoto S.C.
Oficjalna polska strona dystrybutora: www.feiyu-tech.pl
Tel: +48 4225299 95

E-mail: info@feiyu-tech.pl



